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Available on the

App store

Lees deze handleiding aandachtig alvorens te starten
met het gebruik van het toestel

1. illustratie van elk onderdeel

CX-10WD -TX camera: 0.3 mega pixel , resolution 640x480.

Transmitter Instruction Manual

Switching of Mode 1/
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2. Voorbereiding om te vliegen

Traﬂsmiﬂer Battery |ﬂ5ta!lati0ﬂ Nota: Let op de polariteit van de batterij alvorens

ze te installeren.

(Dpen the battery Emlectwe
cover of the transmitter.

(@lnstall 205 1.5V alkaline
batteries (Note: alkaline batteries
are not included)-

(3)Lock the protective cover of the
battery.

@ Charging Aircraft Battery

2 laden van de drone

Verbind de usb cable met de drone en een ush lader of een computer. Het indicatielampje brandt tijdens het

laden. De USB indicator i suit wanneer hij volledig geladen is. De kabel kan gebruikt worden met elke USE lader.
De drone kan ook geladen worden door gebruik van draagbare batterijen en autoladers. Enkel standard +5 +0.5v

usb laders worden ondersteund.

© Attention

3 Opgelet

De vliegtijd kan 4 & 5 minuten zijn wanneer de batterij volledig geladen is en bij weinig wind. Land onmiddellijk
wanneer de indicator van de batterij aanduid dat het batterijniveau laag is.

RC afstand: ongeveer 25Meters. Let wel indien u buiten deze zone vliegt kan de drone vallen of onbestuurbaar

worden en wegvliegen.

‘Waarschuwing: vlieg niet bij harde wind. Het toestel kan wegvliegen of vallen.

Terwijl u vliegt breng de gashendel niet onmiddellijk naar beneden. Het toestel kan vallen en beschadigd worden.

breng de hendel niet omiddelijk
naar beneden tijdens het vliegen. de
drone kan vallen en schade
acnrichien,
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It is aanbevolen op 1 m hoogte te
vliegen

Check de omgeving en vlieg niet op
plaatsen met veel obstakels. Dit zou
schade kunnen berokkenen aan de
drone.
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‘Zet het toestel aan en zet de afstandsbediening aan.
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Het beept een keer. Breng de gashendel volledig naar boven
en volledig naar beneden om volledig te pairen.

© FPV Software Download and Connection

1. Download en installeer de software

Het toestel werkt normaal na pairing

Download en installer de CX-10Wifi softare van de AP sotre of scan de QR code (fig.1)

2. wifiverbinding instructies

1. Zethet toestel aan en het blauw licht wil snel flikkeren

2. Draai de Wifi aan en verbind CX-10W . wanneer de « v « verschijnt dat weergeeft dat verbinding geslasgd

is, verlaat de de settings.

3. Open de software CX-10Wifi op uw iphone en iPad. Klik op de icon en start de contréle interface.

Android telefoon sofrware Download instructies

1. Overzee gebruikers : dowload en snstalleer de software CX-10Wifi via Google Play Store, of scan de QR code
om te downloaden en installeren (fig.2)

. Figure

Figure 1
Waarschuwing
Wanneer u vliegt, blijf zo ver mogelijk uit de buurt van andere Wifi signalen om storingen te verhinderen.
Zet uw Wifi uit en opnieuw aan wanneer er geen Wifi signal wordt gevonden in de zoekmenu.

Wanneer u een batterij moet vervangen ga dan volledig uit de software. Kies het overeenstemmende Wifi network
en open de software wanneer verbonden.

De Wifi afstand kan tot 25 M gaan maar ga niet boven de 25 M om een normale vliucht te behouden.

1. Open de CX-10Wifi software
2. Klik "play” om de besturingsinterface te openen

3. Erverschijnen beelden op uw telefoon

CX-10WF1

W

1.0pen the CX-10WIFI 2.Click play to enterthe
software . controllina interface .

Wanner de drone via een afstandsbediening wordt gevlogen, pair de drone en de transmitter eerst en verbind pas dan
met uw telefoon via Wifi. Stop de besturingsinterface via telefoon waneer u voor de afstandsbediening hebt gekozen.
Dit wil zeggen klik op de “on” knop/icon.

3 It will show iages on
your phone .

Gebruik van de interface software
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Help  Click the ican to enter setting

Parameters auto save

Reset the parameters

Revarse control screen by gravity sensing

Right hand mcde

1. Terug

2. Neem een foto

3. Film

4. Zie foto’s/video’s
5. Regelen snelheid
6. Evenwicht regelen

7. One touch flips&rolls

8.

9.
10.
nhz
1314
15116

17718

One touch balanceren en
calibreren

Tonen/verbergen regelen
Monitor rollover
stijgingskracht

Yaw control

hendel

yaw trim 6

Opstarten
interface

Linkshandige hendel

Rechtshandige stand is|
automatisch

geactiveerd,

19. one touch opstijgen
20. on touch landen
21/22 vleugel controleren
23/24 stijgingsontrole

25/26 vleugel trim

One touch take-off

S 4 / |
Plaats de drone op een vlakke ondergrond en klik op 4
ce one touch opstijging icoon. Na de opstijging kan de
drone de hoogte behouden vanaf ongeveer 1.5 M boven

ce grond.

i W
Na op de one touch landen icon te hebben geklikt, zal éﬂ%&

de drone gradueel hoogte verliezen en automatsch landen

One touch flips & rolls

One touch salte’s & wendingen

Wanneer het toestel zweeft klik op de icoon flips&rolls en de

drone zal een flip of roll maken.

One touch balance calibration

Wanneer de drone onstabiel viiegt, plaats het op een
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vilakke ondergrond en klik op het one touch calibrering
icon. De led lichtjes flikkeren ter indicatie van een

succesvolle calibratie.

Fly Modes Settings

Vlieginstellingen

Er zijn 3 verschillend vliegstanden en het staat
automatisch ingesteld op beginnersniveau. 30% staat

vermeld.

Kiik de sensitiviteits icon aan en de drone zal op
middenniveau vliegen, op het scherm verschijnt 60% en

Beginners - Intermediate =#Advanced
0% 1% 0%

DGR 4

klik nogmadals. De drone zal op gevorderd niveau staan
en toont 100%. Wanneer u nhogmaails klikt, gaat het
toesel opnieuw naar het beginners niveau. Hoe hoger de
gevoeligheidsstand van de drone hoe sneller het zal
reageren op elk order. Hoe lager dit niveau hoe trager

de reactie.

Activiteiten

Manuele viiegwijze

(1) Stijgen/dalen: waneer de gashendel naar boven wordt bewogen,
bewegen de propellers sneller en het toestel zal stijgen. Wanneer de
gashendel naar beneden wordt bewogen, vertragen de propellers en
daalt de drone.

7 :
(2) Links/rechtsh
drone naar links, Wanneer de vleugelstick naar recht wordt bewogen, vliegt de drone

naar rechts,

(3) Voorwaarts/achterwacarts: Wanneer de elevator/directional stick naar boven word
bewogen vliegt de drone vooruit, Wanneer het naar beneden wordt bewogen vliegt het
toestel achterwaarts,

(4) Rotatie/yaw: wanneer het gasbedaal naar links wordt bewogen dragit de drone naar
Inks; wanneer het naar rechts wordt bewogen dradit de drone naar rechts,

Trim Settings

Tuning

(1) Voorwaarts/achterwaards: wanneer het toestel voorwaarts of achterwaarts uitwijkt bij het zweven
pas de trim settings/tuning aan tot het toestel stabile is bij het zweven.

(2) Linker - en rechterzijde tuning: wanneer het toestel links of rechts uitwijkt bij het zweven pas de trim
settings/tuning aican tot het toestel stabiel is bij het zweven

(3) Salto tuning: wanneer het toestel links of rechts uitwijkt bij de salto pas de trim settings/tuning can
tot het toestel stabiel is bij het zweven.

Stabiliteits sensor

De stabiliteits sensor controle staat automatisch op OFF. Wanneer u de icon aanklikt
wordt het licht geel om aan te tonen dat de status werd geactiveerd.

Wanner de stabilisator geactiveerd is moet u nog steeds de gashendel gebruiken om de
hoogte en de richting te manipuleren.Om de drone links/rechts of voor-en/of achterwaarts
te laten vliegen kan u uw telefoon gebruiken,
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(1) Linker/rechterzijde: wanneer u de telefoon naar links beweegt, vliegt de drone naar
links. Wanneer de telefoon naar voor beweegt vliegt de drene naar rechts,

(2)Voorwaart/achterwaarts: wanneer u de telefoon naar voor beweegt, vliegt de drone
naar voor. Wanneer u de telefoon naar achter beweegt vliegt de drone achterwaarts.

Bedienen met de afstandsbediening

* Stiigen wanneer de linker hendel naar bouen wordt gredum}r

m : = 74N
aaien de propellers sneller waardoor de drone stijgl (6. NI
stijgen % f‘\\@j F
|
dalen = Dalen wanneer de linker hendel naar beneden

wordt geduw,

Links draaien wanneer u de linker hendel
naar links duwt,

' vertragen de propellers en de drone daalt.
links draaie @
drait de neus van het toestel naar links.
rechts draE i @ :;cqtt::;c;q:wnneer u cle linker hendel
dracit de neus van het toestel naar rechts;

. ‘ Wanneer u de rechter pedal naar boven duwt, |
vooruit & %-de staart van het S
toestel zakten de drone vliegt voorwaarts.
=, Wanneer u de rechter pedal naar beneden
=N
aChte ruit @' duwt, de staart van het

toestel zakt en de drone vliegt achterwaarts.

Left Sideward Fly
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One touch opstijging

Klik op de knop rechts van de afstandsbediening. De up knop is voor onmiddellijk
opstijgen en de down knop is voor de onmiddellijke landing.

One touch take off

One touch landing

Veranderen van mode 1 naar mode 2

Klik op de knop links op de afstandsbediening en zet de afstandsbediening aan. De
drone start in mode 1 (hendel rechtshandigen) bij de opstart staat hij automatisch op de
linkshandige mode.

Switching of Mode 1/2

Niveau selectie

dunw zachtjes de hendel en de 7
afstandsbediening zal 1 keer
beapen om aan te tonen dat
het in beginners fase staat.
GO 2GS O NEnGel &n O
afstandsbediening zal 1 keer

Beginners Mode

Gemiddeld

niveau beepen om qan te tonen dat het |

gemiddeld niveau werd gebradht.’

ciuw zachtjes de hendel en de
afstandsbediening zal 1 Reer
beepen om aan te tonen dat het
gevorderden niveau werd

gatseadt

Gevorderden

3D salto’s en wentelingen
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Duw op de Flops& rolls knop, u hoort 3 x een beep om in de
geavanceerde mode te komen. Als dit gebeurt is duw op de
richtingshendel om flps & rolls te maken.
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Callibratie van de accelerometer

Indien uw drone onstabiel lijkt tjdens het vliegen of zweeft snel in 1richting, calibrate
de accelerometer.

De drone moet op een vlakke ondergrond worden geplaatst. Wanneer de pairing is
gedaan, duw het gashendel samen met de pedal die de richting aangeeft samen
tot het laagste rechtse hoek en de lichtjes op de drone zullen flikkeren. Wanneer de
lichtjes blijven branden is de drone succesvol gecalibreerd.
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Om de strengte en de kwailiteit van de Wifi FFT\.;| te verbeteren, breng de
antenne onderaan de drone naar boven tijdens het gebruik en hou het
vertikaal.

| Antenna




